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ª«¬­

FG£®モード

ディスプレイ¬­ ¶¨·・¹º»¼½¾・¿ÀÁ・ÂÃメッセージ・}I

¬­Åª deg、JKL0.1°

Limit（ソフトリミット）
ポジショナのÊ£ËÌを»¼する

Position Change
ÏÐの¿Àª«¬­を�=し、ÒÓをÔう

3.ÖL

ØÙのマニュアルÛ®

▼

ÏÐのª«に»¼�L、X¤をÝったßもáâされる

モード1 -720.0～720.0（äåFGモード）
モード0 0.0～359.9（;åFGモード）

1.¬­çè

érコントロールëì リモートコントロールBOX（D2121ñò）にて�L

GPIB ö÷øù

2.ëúìçè

▼■ スイッチにより�L

スイッチをüすと、 スイッチがüされるまでÿ�FG）（

▼

▼ ■

¿Àª«をÏÐに»¼�L、X¤をÝったßもáâされる

スピード�の»¼ マニュアルÛ®� ダイヤル�はテンキーにて��

(	
スピードを100%として��した�を


�のスピードとして¬­しています)

GPIBÛ®� ��（%）を|�ëìで��
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MOVE
マニュアルÛ®�ダイヤル�はテンキーにて
�¼したª«に£®�L

その�ö÷øù エラー¬­、リセットÖL、プロテクトÖL

4.その�
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X¤ AC100V 1A

�Â ~217(W)×141(H)×363(D)mm

�� ~4kg

X¤ケーブル 2m 1#
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